=Depo Urtin ve Sistemleri

[OTOMATIK DEPOLAMA

Yenilikgci otomatik depolama/toplama

cozumu

Klinkhammer’in hafif komponantlar kullanilarak uygulanan ¢coklu seviye shuttle
sistemi KlinCat® klasik AS/RS ile tek seviye shuttle sistemlerinin bir karigimi
olarak heriki sistemin avantajlarini birlestirmesini amaclyor.

ayica gok SKU/tirtin-
lere erisim sayilar1 ya
ayn1 hizda artmiyor
ya da sezonsallik se-
bebiyle belirli do-
nemlerde hizla artiyor. Netice
olarak ¢ok degisken erisim dav-
ranislar ve talepleri karsimiza
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cikiyor. Uriinlerin yagam déngii-
sii kisaliyor. Bu ise iiriin yelpaze-
sinin genislemesine ve SKU say1-
sinin artisina sebebiyet veriyor.

dikey
azalmasi sebebiyle lojistik ku-

Ayrica entegrasyonun

rumlara ve departmanlara olan
beklentiler daha da artiyor.

Bu ve benzeri sebeplerden dola-
y1 i¢ lojistik stireglere (6zellikle
siparis toplama, kutu/koli de-
polama teknolojisine) talepler
artiyor. Bu sorunlara ¢éziim
bulabilmek adina Klinkhammer
sirketi KlinCat® adi altinda bir-
birinden bagimsiz olan, ama pa-

ralel olarak isletilebilen istiiste
konumlandirilmis raf istif cihaz-
larmn1 (AS/RS) gelistirdi.

KlinCat®e Detayli Bakis
Hafif komponantlar kullani-
larak uygulanan ¢oklu seviye

shuttle sistemi KlinCat® klasik




AS/RS ile tek seviye shuttle sis-
temlerinin bir karigimi olarak
heriki
birlestirmesini amagcliyor. Bu ne-

sistemin  avantajlarini
denle melez shuttle sistemi ola-
rak da adlandirilabilir. Otomatik
miniload (kiigiik parga depo sis-
temleri) i¢in yiiksek randimanl
bir ¢oziim olusturulmast hedef-
lenmis. Benzer sistemlere kiyasla
bu sistemin ayrica fiyatlandirma
avantaji da mevcut.

KlinCat® ¢oztimini saglayan
Klinkhammer sirketi uzun bir
siire yeni geligtirdikleri bu sistem
hakkinda bilgi vermekten ¢ekin-
di. I¢ lojistik alaninda uzman
olan sirket Logimat fuari vesi-
lesiyle tabir yerindeyse nihayet
baklay1 agzindan ¢ikardi:

KlinCat® adin1 tasiyan yeni
rtin AS/RS ile tek seviye shutt-
le karigimi olarak tarif edilebilir.
Gelecekte otomatik depolarda
yerini almast planlanan deyim
yerindeyse ‘coklu seviye shuttle’
(Multi Level Shuttle) diye de ad-
landirlabilir.
KlinCat®’in

ki itici gii¢ mevcut ¢oziimlerin

gelistirilmesinde-

daha detayll incelenmesinden
sonra ortaya ¢ikti. Shuttle sis-
temleri geleneksel AS/RS lere
nazaran ayni kapasitede daha
fazla performans saglasa da,
depo sisteminin diizeyine gore
teknik karmagiklik ve yatirim
hacmi onemli 6l¢tide artmak-
tadir. Klinkhammer sirketinin
sundugu bu ¢oziimde verim ve
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performans artisinin  yaninda
yatirim maliyetlerini de hali ha-
zirda bulunan shuttle sistemleri-
ne kiyasla daha diigiik tutulmasi
amaglanmustir.

Yeni bir yol olarak hibrit (me-
lez) sistem

Klinkhammer sirketinin Ttirkiye
satty midiri Mehmet Toy’un
Logimat fuarinda verdigi bilgiler
1s1ginda KlinCat® sistemi 2 met-
relik bir yiikseklige kadar erisim
saglayabiliyor. Kutu ve kolilerin

yiiksekligine gore degismekle
beraber bu 9 kat kutu/kolinin
iist iiste siralanabilmesi ve sade-
ce 1 KlinCat® AS/RS tarafindan
erigebilmesi demek. Hafif mal-
zemeler kullanilarak iretildigi
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i¢in birkag adet KlinCat® istiiste
yerlestirilebilme imkanina sa-
hiptir. Bu sekilde miisteri talep-
lerine en yiiksek seviyede cevap
verebilen bir 6lgeklendirme im-
kani mevcut.

KlinCat® AS/RS nin yiik tasiyi-
cis1 80x40, 60x40 ve 30x40 cm
ebatlarindaki
bildigi gibi ayni temel olgiilere

kutular1 tasiya-
sahip koli ve tepsileri de tagiya-
bilmekte. Her bir yiik tagtyicinin
max tastyabilecegi agirlik ise 50
kg gore ayarlanmuis durumda.
KlinCat® in kisa olmasindan ve
kaldirma mekanizmasinin 6zel-
liklerinden hareketle saglam bir
tasarim karsimiza ¢ikiyor. Hiz
parametreleri agisindan sistem-
ler mukayese edildiginde klasik
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AS/RS lerin 5 m/s hizina karsin
shuttle sistemlerinin 2 m/s kar-
simiza ¢ikmakta. KlinCat® in
stiriis hizi ise 4 m/s ile goze ¢arp-
makta. ivme agisindan bakildi-
ginda diger sistemler gibs 2 m/s
lik bir hiz yakalanabiliyor.

Pazarda su ana kadar hem iyi bir
fiyat-performans iliskisi hem de
yiiksek verimli bir sistem o6zel-
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liklerini tagtyan ¢oziimler yoktu.
KlinCat® in tam da bu talepleri
karsilamasi bekleniyor.

KlinCat® in yapiminda hafif
malzemelerin kullanimina 6zel
olarak odaklanilmigtir. Boylece
teleskopik tagtyicinin  hafifli-
gi, iyilestirilmis dinamiklerin
olugmasina énemli dlgiide katk:
sagliyor. Bu baglamda geleneksel

KlinCAT®

—

I R

teleskopik tasiyicilarda kullani-
lan bantli konveyor sisteminini
tekrar gozden gecirip optimize
edilmis hafif bir yap:1 olugturul-
mus. Bu optimizasyon agama-
sinda normal sartlarda motor-
larin teleskop tastyicinin altina
degilde yanlarina yerlegtirilmesi
ongorilmiis ve son olarak hafif
konstriiksiyon sayesinde tahrik

Shuttle

ve kaldirma motorlarinda daha
az siiriicti giicti gerektiren siirii-
ciiler kullanilmustur.

Bu iyilestirmeler sayesinde ener-
ji sarfiyati da diger sistemlere
kiyasla kaydadeger bir oranda
besleme
konseptini, siiriicii teknolojisi-

azalilmigtir.  Enerji
nin ara devresini iletken hatlar

tizerinden siirmek sayesinde,
bir koridorda bulunan biitiin
motorlar: birbirine baglama im-
kani olusturulmustur. Boylelikle
KlinCat® ile birlikte hareket et-
mesi gereken komponantlarin
sayisinin daha az olmasi saglan-
mustir. Son olarak rekuperasyon
diye adlandirilan harcanan ener-
jinin bir kisminin geri besleme
imkanina sebebiyet vermistir.
Yiiksek enerji verimliligini sag-
lamak amaciyla kayigh tahrik
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Ana hatlariyla KlinCat®
* Her biri 5 seviyeye kadar erisim saglayabilen
coklu seviye shuttle sistemi
+ Carpani yiiksek verim ve performans

* Mevcut alanin en optimum diizeyde kullanimi

« Tyilestirilmis enerji bilangosu

 Hizli bakim imkam
* Yiiksek randiman, esneklik
« Hafif agirliktaki yiikler icin (50kg) kutu, tepsi

ve koli

yerine ig tahrik kullamilmis ve
boylelikle sistem durma aninda
hemen hemen hi¢ enerji tiiket-
memektedir.

addedilen
nantlarin  kullanilmamasindan,

Gereksiz kompo-

Aliminyiim  komponantlarin
tercih edilmesinden ve kayish
konveydriiniin yeniden diizen-
lenmesiyle teleskopik tagtyicinin
agirligi motorlar da dahil olmak
tizere 150 kg dan 80 kg a yani
yiizde 50 oraninda azaltilabil-
mistir. Bunun hem dinamizme
etkisi oldugu gibi ayn1 zamanda
enerji geri besleme imkaninin
kullanimiyla enerji bilangosuna
da etkisi olacaktir.

Alan kayiplarinin azaltilmasi
KlinCat® sisteminin bir bagka
avantaji da farkl sistemlere ki-

yasla yanagma ol¢tilerinin diigiik
olmas. Yani rafin en alt ve en st
sirasindaki kutu/kolilere erisim
noktasindaki alan kayiplarinin
distikligt konusu. Kuskusuz en
biiytik etki bu baglamda motor-
larin yanlarda uygulanmasindan
kaynaklanmakta. Shuttle’in ya-
nagma Olciileri kisa tutulmasi
imkaniyla raf sisteminin yapisi-
nin daha az yer kaplayacak sekil-
de uygulanmasina imkan tanidi.
Neticesi: yitksek depo yogunlugu
ve mevcut alanlar1 verimli kul-
lanma imkanz.

Netice olarak
KlinCat®
kullanarak muadil sistemlere
kiyasla 3 kat daha fazla perfor-
mans gosteriyor. Klasik AS/RS

sistemi ayni alani

lere kiyasla daha hafif (yiizde

50) ve bundan dolay1 daha di-
namik hareket ediyor. KlinCat®
shuttle araglar1 birbirinden ba-
gimsiz olarak farkli seviyelerde
tagima emirlerini yerine getirir-
ler. Bakim ve servis konusunda
ise raf sisteminin tasarimindan
dolayi ilave avantajlar1 goze ba-
tryor.

Herhangi bir bakim veya ariza

aninda koridorun tamamina

erisim engellenmiyor. Her bir

seviyede bakim koridorlar1 bu-
lunmasindan dolayr iriinlere
gerektiginde manuel olarak da
erisim saglanabilmekte. Yiiksek
depo geometrisine sahip yapila-
ra ihtiya¢ yok. Mevcut binalara
kolayca entegre edilebilir. Mo-
diiler yapisiyla kolayca olgekle-
nebilir ve degisen taleplere gore
uyarlanabilir bir sistem.
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